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Pinnit
* Micro:bitista I6ytyy kolme suurta pinnid, joita voi kayttaa tiedon tuomiseen ja viemiseen.
Nama pinnit on numeroitu merkkiyhdistelmilla PO, P1 ja P2

* 3V-pinni on tarkoitettu 3 voltin virran syéttdmiseen sisdan tai ulos ja GND on
maadoituspinni, johon virtapiiri suljetaan. Naihin voi liittda esimerkiksi ulkopuolisen
moottorin.

* Liséksi Micro:bitissa on 20 pienté pinnia. Suuria pinneja voi kayttda esimerkiksi
hauenleuoilla ja pienien kayttd vaatii lisdosan (Edge Connector Breakout Board)

Mita MicroBitin pinneilla voi tehda?
* Pinnien avulla voit luoda virtapiirin, jossa kiertdé 3v jannite.
* Pinneihin PO-P2 voit yhdistda johdoilla muita laitteita, kuten:
o ledeja
0 sensoreita
o kytkimi&
o0 servo-moottoreita

o pienié tasavirtamoottoreita.
* Pinnit P0-P2 toimivat virtapiirin plus(+) -napoina, ja GND on miinus(-) -napa, eli maa
(ground). Virtapiiri rakennetaan yhdistamalla joku P-navoista GND-napaan.

* Pinneissa voi kayttda ainoastaan laitteita, jotka toimivat hyvin matalalla jannitteelld ja
pienella virralla. Perinteiset kouluelektroniikan komponentit ovat yleensa liian jareita.
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Pinnien ohjelmointi

Pinneihin liittyvat ohjelmointilohkot I16ytyvéat >Advanced-valikon alta >Pins-kohdasta.
Write: Kirjoittaminen tarkoittaa sdhkdn sydttamista pinniin.
Read: Lukeminen tarkoittaa jannitteen mittaamista pinnista.

Digital Read ja Write: Pinneja voi lukea ja kirjoittaa joko analogisesti tai digitaalisesti.
Digitaalisessa vaihtoehdossa pinnin arvo on joko 1 tai O, eli piirissa kiertdd sahko tai ei kierra.

Analog Read ja Write: Analogisella kirjoittamisella pinniin voi sy6ttda halutun mééaran jannitetta
(0-1023). Analog Read mittaa pinniin kytketyn virtapiirin jannitteen ja ilmoittaa sen valilla 0-1023.

Jos kytket pinneihin servomoottoreita, tarvitset Servo Write-komentoa. Silla voit sy6ttéa jannitetta
pinniin, johon servo on kytketty. Servo kdantyy jannitteen mééran verran (arvot 0-1500). Kun siirrét
Servo Write-lohkon ohjelmointialueelle, ohjelmointiymparistd nayttaa, miten servo tulee kytkea
MicroBitin pinneihin.
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Harjoitus: Ystavyysmittari

* Tee mittari, jossa kokeilet, kuinka paljon siné ja ystavasi yhdessa johdatte sahkda.
* Kiinnitd hauenleukajohto pinniin PO.

* Kiinnit4 toinen hauenleukajohto pinniin GND.

* Tee ohjelma, joka mittaa, kuinka suuri jannite virtapiirissé kulkee. (Malli alla)

* Lataa ohjelma MicroBitille.

* Kaynnista ohjelma.

* Kokeile ohjelman toimivuutta yhdistdmalla hauenleukajohdot toisiinsa. (Jos lukema ruudulla
muuttuu, ohjelma toimii.)

* Ota kiinni toisesta johdosta ja ystavési toisesta. Ottakaa toisianne kadesta kiinni. Tallgin
lukema néyttdd, kuinka paljon johdatte sdhkda yhdessa.

* Kokeile ystavyysmittaria toisen ystavasi kanssa.

* Kokeile samaa kosteilla k&silla ja hanskat k&ddessé tai pyyda lisdéa kavereita mukaan. Miten
lukema muuttuu?

* Valilla olevat ihmiset toimivat vastuksina, eli pienentavét virtapiirin jannitetta.

Pinneihin liitettavat
johdot kannattaa
kiinnittda kunnolla.
Jos ohjelma ei toimi,
vika |0ytyy usein

heikosta
kosketuksesta
kosketuspintojen
valilla.

Malliohjelma:

Ohjelma mittaa koko ajan
pinnien PO ja GND valista
jannitetta ja ilmoittaa
lukeman ruudulla
numeroarvona.

sz forever

show number [ analog read pin (353

show leds

Numeroarvojen valissa

nayton tyhjennys ja sadan
millisekunnin odotus.

.
o
.
[
pause (ms)

Kéyttéohje / © 2016 Innokas




