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Servomoottorin ja sahkémoottorin ero

- Servomoottorin toiminta eroaa tavallisen sdhkdmoottorin toiminnasta siten, etté sen
akselin kulmaa ja kierroksia voidaan ohjata tarkasti servo-ohjaimella.

- Servomoottori pitda sisallaan pulssianturin, jonka avulla servo-ohjain saa tietoa akse-
lin pydrimisestd, minka avulla servomoottorin akselin pyérimisen ohjelmointi voidaan
toteuttaa

Tavallinen sahkémoottori Servo

moottori

Servomoottorin kytkeminen Micro:bitiin

- Servomoottorin voi liittdd kolmella johdolla (signaali (P0), +napa (3V) ja -napa (GND))
Micro:bitiin

Uroskarjet servon naarasliittimeen

Kytkentakaavio ohjelmointiymparistosséa
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Servomoottorin ohjelmointi

Hac.. ol Pinnit

222 VYieiset
digitaalinen lukeminen pinni PO »

©® Syote
© Musiikk digitaalinen kirjoittaminen pin P@ + arvoon (J)
@© LED
analoginen lukeminen pinni PO »
il Radio
C Silmukat analoginen kirjoittaminen pin P@ v arvoon QIZE]
ilmuka
G Logiikka analoginen mddritd jakso pinnille PO v ajaksi @l (us)
= Muuttujat
kartoita G
Matematiikka
matalasta o

Edistyneet korkeasta (@IZE]
Funktiot matalaan G
= Taulukot e °

Teksti

servo kirjoita pinni PO » arvoksi
Peli

servo mddritd pulssi pinni P@ v arvoon (us) @&

Kuvat

Pinnit

kun painiketta A * painetaan

toista o kertaa

SUOTEA servo kirjoita pinni PO v arvoksi

tauko (ms) @A/[/R4

servo kirjoita pinni P@ v arvoksi o

tauko (ms) @A/1/R4

Servomoottoritehtavia
- Sahkdinen kassakaappi
- Robotti
- Love-o-Meter
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